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Inventia se refera la industria constructiilor de masini agricole, si anume la masini pentru lucrarea solului in livezi,
utilizate pentru afdnarea solului, maruntirea si nivelarea ardturii, precum si pentru distrugerea buruienilor.

Se cunosc masini pentru lucrarea solului in livezi, care contin grape cu discuri, ce executd lucrarea solului langa
randul de pomi [1].

De asemenea, este cunoscuta o grapa cu discuri pentru afanarea solului cu tdierea buruienilor, care contine un
cadru, pe care este fixat un organ de lucru cu discuri, un sistem hidraulic si dispozitive pentru reglarea unghiului de
atac al discurilor [2].

Dezavantajele acestor solutii constau in faptul ca se lucreaza numai fésiile de sol de langd un singur rand de pomi,
astfel fiind necesara o trecere suplimentara pe acelasi rand de pomi, totodata pentru lucrarea solului dintre randurile
pomilor este nevoie de o altd masind, in consecintd se majoreaza cheltuiclile pentru lucrarea solului si timpul de
lucru.

Problema tehnicd pe care o rezolva inventia este lucrarea solului dintre randurile pomilor si a fasiilor de sol de langa
ambele randuri de pomi la o singurd trecere a masinii, simplificarea constructiei organului de lucru din stanga
masinii $i micgorarea timpului de lucru, fapt ce conduce la micsorarea cheltuielilor pentru lucrarea solului.

Masina pentru lucrarea solului in livezi, conform inventiei, inlaturd dezavantajele mentionate mai sus prin aceea ca
contine un cadru, pe care sunt montate doua brate portante, independente unul fatd de altul, cu posibilitatea reglarii
si fixarii 1latimii de lucru cu ajutorul unor mecanisme cu surub, pe capatul liber al bratelor fiind montat, printr-un ax,
céte un organ de lucru cu discuri, cu posibilitatea reglarii si fixarii latimii de lucru si a unghiului de atac al discurilor
cu ajutorul unor intinzatoare. Organul de lucru din dreapta masinii este montat la nivelul cabinei masinii, iar cel din
stdnga este dotat cu un dispozitiv de sigurantd pentru ocolirea trunchiurilor pomilor, format dintr-un sector pivotant
cu locas pentru rola, unitd cu un palpator arcuit si, printr-un element intermediar, cu un cilindru hidraulic, sectorul
fiind montat mobil pe axul organului de lucru. Sectorul pivotant si organul de lucru sunt fixati rigid unul fata de
altul. Pe cadru este fixatd o grapa cu discuri.

Particularitatile inventiei permit monitorizarea sistematica a organului de lucru din dreapta masinii in timpul lucrarii
solului, datorita montarii acestuia la nivelul cabinei masinii, totodata constructia simplificatd a organului de lucru
din stdnga masinii, permite ocolirea trunchiurilor pomilor prin deplasarea doar a organului de lucru cu discuri.
Rezultatul tehnic al inventiei consta in lucrarea solului dintre randurile pomilor si a fasiilor de sol de langa ambele
randuri de pomi la o singurd trecere a masinii, fapt ce conduce la micsorarea timpului de lucru, afinarea solului,
maruntirea si nivelarea araturii, precum si la asuprirea buruienilor in randul pomilor.

Inventia se explica prin desenul din figurd, care reprezinta vederea de sus a masinii pentru lucrarea solului in livezi.
Masina, conform inventiei, contine cadrul 1 (figura) cu partile mobile 2 si 3 si cu mecanismele cu surub 10 pentru
reglarea si fixarea latimii de lucru a bratelor portante 4 si 5, care sunt montate, independent unul fatd de altul, pe
cadrul 1. Pe capatul liber al bratelor 4 si 5 este montat, prin ax, cite un organ de lucru 6 cu discuri 7. Latimea de
lucru a organului de lucru 6 din dreapta masinii Se regleaza si fixeaza cu ajutorul intinzatorului 8, iar unghiul de atac
al discurilor 7 ambelor organe de lucru 6 se regleaza si fixeaza cu ajutorul intinzatoarelor 9. Organul de lucru 6 din
stinga masinii este dotat cu dispozitivul de sigurantd pentru ocolirea trunchiurilor pomilor, care este format din
sectorul pivotant 11 cu locas pentru amplasarea rolei 17, unita cu palpatorul arcuit 12 si, prin elementul intermediar
13, cu cilindrul hidraulic 14. Sectorul 11 este montat mobil pe axul organului de lucru 6 din stdnga masinii pentru
rotirea in jurul axei sale, este imbinat articulat cu tija cilindrului hidraulic 14 si palpatorul 12 si este fixat rigid fata
de organul de lucru 6. Unghiul de inclinare a organelor de lucru 6 cu discurile 7 in plan vertical se realizeaza prin
rotirea lor in flansele de legatura 15 ale bratelor portante 4 si 5. Pe cadrul 1 este fixatd grapa cu discuri 16 pentru
lucrarea solului dintre randurile pomilor.

Masina pentru lucrarea solului in livezi functioneaza in modul urmator.

Discurile 7 sunt orientate intr-o singura directie, adicd in stanga. Aceasta permite lucrarea solului astfel, incat in
partea dreapta rasturnarea brazdei sa fie de la randul de pomi, iar in partea stanga spre axa randului de pomi. Intrucat
lucrarea fasiilor de sol de langa randul de pomi din dreapta masinii Se produce cu distrugerea partiala a bilonului de
sol, format pe axa randului, este necesara trecerea maxim apropiatd de tulpina pomului a discului marginal al
organului de lucru 6 din dreapta masinii. Din acest motiv organul de lucru 6 din dreapta este montat la nivelul
cabinei masinii pentru monitorizarea sistematica a lui, acest fapt permite ca organul de lucru 6 sa se afle permanent
in cdmpul vizual al soferului.

Organul de lucru 6 din stinga masinii rastoarna bilonul de sol spre randul pomilor si se deplaseaza la o distantd de
0,2...0,3 m de la tulpina pomilor. In acest caz bilonul de sol ajunge pana la axa randului de pomi si la trecerea pe
urmatorul interval dintre randurile vecine de pomi, se formeaza din solul afanat un bilon, care acopera buruienile
pentru asuprirea dezvoltarii lor ulterioare.

In cazul abaterii mari a masinii spre randul de pomi din stinga ei, unde soferul nu urmireste, actioneaza dispozitivul
de siguranta. Palpatorul 12, la contactul cu tulpina pomului, se deplaseaza in urma si rola 17 deblocheaza sectorul
11, care este fixat rigid fata de organul de lucru 6 si mobil pe axul acestuia. Organul de lucru 6 cu discuri 7 sub
actiunea rezistentei solului se roteste pe ax si se indepéarteaza de la tulpina pomului. Revenirea organului de lucru 6
cu discuri 7 in pozitia initiala de lucru se realizeaza cu ajutorul cilindrului hidraulic 14 prin tragerea si retragerea
tijei lui. La tragerea tijei, cilindrul hidraulic 14 roteste elementul intermediar 13 pana cand rola 17 intra in locasul
sectorului 11. La urmitoarea retragere a tijei, elementul intermediar 13 se roteste pe ax in directia opusa si,
actionand asupra sectorului 11 prin rola 17 si palpatorul 12, intoarce organul de lucru 6 in pozitia initiala.
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La lucrarea intervalelor dintre randurile pomilor, se utilizeazi grapa cu discuri 16 fixata pe cadrul 1. In acest scop
grapa 16 este dotata cu un dispozitiv de remorcare necesar.

Ridicarea in pozitia de transport a bratelor portante 4 si 5 cu organele de lucru 6 se realizeaza cu ajutorul sistemului
hidraulic suplimentar al masinii (in figura nu este aratat).



